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character 特ᙗ specifications 㿴Ṭ

减速比      Ratio  4:1

相数        Mumber of phase  2

步距角      Step Angle  1.8°

额定电压    Rated Voltage  DC  1.76V

额定电流    Rated current  DC  4.4A

保持转矩    Holding Torque  ≥  4500mN.m

相电阻      Winding resistance  0.4±10% ohm(20℃)

相电感      Winding inductaoce  3.2±20% mH（1kHz）

转动惯量    Rotor Inertia  1400 g.c㎡

电机重量    Weight  6.5 Kg

绝缘等级    Insulation class  B Class

S
技术部

UNLESS OTHERWISE SPECIFIED, REMOVE ALL BURRS.
BREAK SHARP EDGES 0.5mmMAX.

未注倒角最大0.5mm。

DIMENSIONS ARE IN MILLIMETERS.
TOLERANCES AS BELOW:

尺寸单位为毫米(mm).未注公差按以下标准:
DECIMALS:   X         ±0.38
DECIMALS:   X.X       ±0.25
DECIMALS:   X.XX      ±0.13
DECIMALS:   X.XXX     ±0.013
ANGLES:     ±2°
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