
485 外部限位控制简易指导

拨码：

UM244R: SW4=ON
UML244R/UML246R: SW10=ON

参数：

PA28 =1 位置模式

PA66 =17 负限位传感器

PA43=1 负向限位信号

PA44=2 正向限位信号

PA59= 60 回零高速速度

PA60 =10 回零低速速度

硬件接线：

COM-24HSC 接 24V+ 限位开关选用 NPN，棕色接 24V+ 蓝色接 24V- 黑色接 PU-（信号线）

案例：启动回原点

PA50 =8 PA50 控制字为 8 代表启动回原点，碰到限位停止。


