
IO 控制内部位置模式手册指导

拨码：UM244R (SW4=ON)
UML244R/UML246R (SW10=ON)

参数：

PA28=1 (位置模式）

PA43=8 (8：内部位置 1启动信号/9：内部位置 2启动信号）

PA44=11 （暂停）

PA45=7 （停止）

PA53=200 (内部速度：200rpm)

PA61=0 (速度内部控制)

内部位置 1由 PA51 和 PA52 共同设置

内部位置 2由 PA16 和 PA17 共同设置



接线参考：


